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Prosimy o doktadne zapoznanie sie z ponizszg dokumentacjg przed przystgpieniem do montazu, konserwacji i obstugi
napedow EC. W przypadku watpliwosci skontaktuj sie z oficjalnym wsparciem VTS. Niniejsza instrukcja moze by¢
uzywana wytgcznie przez wykwalifikowanego przedstawiciela serwisu.



1. KWESTIE BEZPIECZENSTWA

Wszystkie napedy opisane w niniejszej instrukcji mogg by¢ obstugiwane, podtgczane, instalowane, naprawiane i
modyfikowane wytgcznie przez wykwalifikowany personel. Nieprawidtowe wykonanie ktérejkolwiek z opisywanych
operacji moze skutkowac smiercig, porazeniem pragdem elektrycznym, nieprawidtowym montazem lub uszkodzeniem
produktu. Instalacja powinna by¢ prowadzona przewodami pozbawionymi uszkodzen i z odpowiednim uziemieniem.
Postepuj zgodnie ze schematami wyprowadzen dedykowanymi dla danych napedoéw.

Nie nalezy otwieraé ani nie demontowa¢ napedu, gdy zasilanie jest podtgczone do urzadzenia. Moze to spowodowac
Smiertelne obrazenia w wyniku porazenia pradem. Jedli konieczny jest demontaz, po odtaczeniu
od zasilania nalezy odczekac¢ co najmniej 5 minut.

Obowigzkiem uzytkownika i instalatora jest zapewnienie systemu odpowiedniego uziemienia i ochrony zgodnie z
normami krajowymi i lokalnymi. VTS nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub obrazenia spowodowane
nieprawidtowa instalacjg, wadliwymi obwodami elektrycznymi lub innymi awariami.

2. OPIS PRODUKTU I SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Centrale wentylacyjne oraz pozostate, wybrane urzgdzenia VTS mogg by¢ wyposazone w rdzne konfiguracje napedéw
EC, dostosowane do potrzeb i wymagan klientow.

T Predkos¢ nominalna Maksymalna moc Typ regulatora — moc | Napiecie zasilania
P [RPM] wyjéciowa [kW] [kW] [V]
Axial 444 1x230
Cross flow 1400 0,30 0,37
WING 200
Axial 420 1340 0,21 0,37 1x230
Axial 315 1400 0,08 0,37 1x230
Cross flow 1x230
WING 100 WING 150 1340 0,21 0,37
Plug 190 4500 0,17 0,17 1x230
Plug 225 3600 0,35 0,37 1x230
Plug 225 4500 0,76 0,75 1x230
Plug 250 3000 0,35 0,37 1x230
Plug 250 3800 0,70 0,75 1x230
Plug 315 2060 0,37 0,37 1x230
Plug 315 2600 0,72 0,75 1x230
Plug 310 3160 1,50 1,50 3x400
Plug 355 3200 2,40 2,40 3x400

Tabela 1 - rodzaje napedow EC

VTS zastrzega sobie prawo do zmiany podanych konfiguracji bez uprzedzenia. Wszelkie modyfikacje lub zmiany
konfiguracji inne niz proponowane nalezy najpierw zgtosié i skonsultowaé z dziatem technicznym VTS.






3. INSTALACIA

3.1 Wymagania dotyczgce przewoddow

W przypadku central modutowych (bez fabrycznego okablowania pomiedzy silnikami a rozdzielnicg), nalezy stosowac
do okablowania wytgcznie twardy drut lub przewody miedziane zakoriczone tulejkami.

Dtugosé przewoddw sterowniczych nie powinna przekracza¢ 20m dla sterowana 0-10V i 40m dla sterowania Modbus.
Dla ograniczenia problemoéw eksploatacyjnych, przewody sterownicze muszg by¢ ekranowane.

Nalezy uzywaé kabli spetniajgcych wymagania dotyczacych napiecia, pradu, obcigzenia i izolacji, zaleznie od typu
stosowanego napedu.

Nalezy uzywa¢ odpowiednich zabezpieczen w instalacji elektrycznej. W przypadku uszkodzenia bezpiecznikdéw, nalezy
stosowac zamienniki o wartosci takiej samej jak zastosowane fabrycznie.

Przed podtgczeniem zasilania nalezy upewnié sie, ze specyfikacja napeddéw z tabliczki znamionowej jest zgodna z
napieciem zasilania.

3.2 Opis wyprowadzen
3.2.10,17 /0,37 / 0,75kW

Napedy 0,17kW, 0,37kW i 0,75kW wyposazone sg we wspdlny przewdd zasilajgco — komunikacyjny. Jest on
zakonczony ztgczem, przystosowanym do podtgczenia w sterownicach AHU.
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Rysunek 3 - wyprowadzenia przewodu zasilajgco - sterowniczego napedow EC 0,17 /0,37 / 0,75kW

Kolor Funkcja Uwagi
zielony RS485 A (+) Modbus RTU
26tty RS485 B (-) Modbus RTU
czerwony wyjscie 10V -
czarny wejscie 0-10V -
biaty 0-10V GND -
26tto - zielony PE -
brazowy L -
niebieski N -

Tabela 2 - opis wyprowadzer napedow EC 0,17 /0,37 / 0,75kW



3.2.21,5/2,4kW

vis

Napedy 1,5kW i 2,4kW wyposazone sg w dwa osobne przewody: zasilajacy i komunikacyjny. Sg one zakorczone
tulejkami kablowymi oraz ztgczem. Przewdd ze ztgczem (przekaznik btedu) nie jest wykorzystywany w automatyce

VTS.
Rysunek 4 - wyprowadzenia przewodow zasilajgcego i sterowniczego napedow EC 1,5 / 2,4kW
Kolor Funkcja Uwagi
Modbus RTU; wystepujg dwa brgzowe przewody — komunikacyjn
brazowy RS485 A (+) ! wy epUJ.a. wabrqz W p ? w . 4 anikacyiny
ma mniejszy przekrdj niz zasilajgcy
Modbus RTU; wystepujg dwa czarne przewody — komunikacyjny ma
czarny RS485 B (-) ! Wystepuja dwa czarne przewody tnikacylny
mniejszy przekrdj niz zasilajacy
zielony RS485 GND Modbus RTU
biaty FG (wyjscie impulsowe) 2 impulsy na obrét
czerwony wyjscie 10V -
201ty wejscie 0-10V -
niebieski 0-10V GND wystepujg dwa niebieskie p?e\{\{ody‘— .sterowniczy ma mniejszy
przekrdj niz zasilajacy
brazowy 11 wystepujg dwa brgzowe przg\_/voi:ly - !<o'munikacyjny ma mniejszy
przekrdj niz zasilajacy
niebieski 12 wystepujg dwa niebieskie p?e\{\{ody.— 'sterowniczy ma mniejszy
przekrdj niz zasilajacy
czarny 13 wystepujg dwa czarne prze\f\{qu - kf)n'mnikacyjny ma mniejszy
przekrdj niz zasilajacy
26tto — zielony PE -
omaraficzow styk NO przekaznika
P y btedu
<zar styk COM przekaznika
y btedu
czerwon styk NC przekaznika
y btedu
Tabela 3 - opis wyprowadzen napedow EC 1,5 / 2,4kW




4. OPCJE KOMUNIKACII

4.1 Fabryczna adresacja i typ komunikacji

Napedy EC wyposazone sg w sterowanie Modbus RTU i 0-10V.

Ponizsza tabela pokazuje domyslne nastawy napedéw w AHU VTS w zaleznosci od typu centrali:

Compact
Ventus . .
X Stojacy Podwieszany
Automatyka Bez . Automatyka Bez . Automatyka Bez .
automatyki automatyki automatyki
Komunikacja Modbus 0-10V Modbus Modbus Modbus 0-10V
Adres nawiew: 41,42,43,44,45,46,47,48,49,40
Y wyciag: 51,52,53,54,55,56,57,58,59,50

Tabela 4 - fabryczne ustawienia napedow EC

Aby umozliwi¢ poprawng komunikacje pomiedzy napedami EC a sterownikiem uPC3, na masce 103 nalezy wybra¢ w
pierwszej linijce ustawien odpowiedni typ napedu:

e 0,17/0,37/0,75kW: EC
e 1,5/2,4kW: SNMU

4.2 Modbus RTU

Podstawowym sposobem komunikacji pomiedzy napedami EC a sterownikiem AHU, wykorzystywanym w
automatyce VTS jest transmisja szeregowa w protokole Modbus RTU (RS-485) o parametrach 9600/8/n/1.

Wiaczanie uktaddw regulacji do obwodu moze by¢ realizowane wytgcznie za pomocg ekranowanych kabli (ekrany
powinny by¢ uziemione obustronnie).

Podtaczajgc napedy EC do magistrali nalezy stosowad potgczenie rownolegte lub taricuchowe / ,,daisy chain”.

Drive Drive Drive

RS 232/ RXe TXe
uss

RS 485 f mx 1x

Rysunek 5 - potqczenie réwnolegte

Compacto

Drive

Compacto
Drive

Compacto
Drive

L

RS 232 RXe.TXe
|use

RS 485 § nx. 1x

Rysunek 6 - potgczenie taricuchowe / "daisy chain"



4.2.1 Dostepne rejestry Modbus — napedy 0,17 /0,37 / 0,75kW

Cewki (Coils) — odczyt / zapis
Adres Funkcja Zakres Opis
0 Silnik wytaczony / zataczony 0/1 1 = silnik wiaczony (tylko odczyt)
1 Reset ukfadu sterowania 0/1 1 = reset uktadu sterowania
Tabela 5 - dostepne Cewki (Coils) - napedy 0,17 / 0,37 / 0,75kW
Wejscia Dwustanowe (Discrete Inputs) — odczyt / zapis
Adres Funkcja Zakres Opis
0 Za niskie napiecie zasilania 0/1 1 = napiecie za niskie do pracy
1 Za wysokie napiecie zasilania 0/1 1 = napiecie za wysokie do pracy
2 Przekroczenie pradu IGBT 0/1 1 = zabezpieczenie nadpradowe aktywne
3 Za wysoka temperatura silnika 0/1 1 = zabezpieczenie tempgraturowe aktywne; moc
ograniczona
4 Utrata fazy 0/1 1 = utrata fazy lub synchronizacji silnika
Btad sumy kontrolnej 0/1 1 = awaria parametru sumy kontrolnej (TBD)
7 Awaria uktadu kontroli 0/1 1 =rozpoznano usterkg w trakcie wewnetrznej
kontroli obwodu
8 Awaria silnika 0/1 1 = niestabilna praca silnika
Za wysoka temperatura
9 4 .p 0/1 1 = uktad sterujgcy za goracy do pracy
sterownika
10 Btad I12R IGBT 0/1 1 = programowe zabezpieczenie IGBT aktywne
14 Awaria restartu 0/1 1 =stan ust.erkl poyvtorzony kllkla raz_y w krotkim
czasie; nalezy zresetowac zasilanie
18 Oczekiwanie na stop 0/1 1 = silnik powinien sie zatrzymac, ale nadal sie obraca
24 RPM REG 0/1 1 =regulator obrotéw aktywny
25 POWER REG 0/1 1 = regulator wartosci granicznej mocy aktywny
57 OVERMOD REG 0/1 1= przemod/ulowame; sterownik nlleljest w. st:.:\me
dostarczy¢ wymaganego przez silnik napiecia
)8 REGEN REG 0/1 1 = silnik dziata w tr\{b|e pradn.lcy; zwm;k.szono obroty,
aby unikna¢ przepiecia na szynie DC
59 IPHASE REG 0/1 1 = osiggnieto wartos¢ grar?lc%na dla pradu fazowego
RMS silnika
30 SYNC REG 0/1 1 = silnik w trybie synchronicznym
Tabela 6 - dostepne Wejscia Dwustanowe (Discrete Inputs) - napedy 0,17 /0,37 / 0,75kW
Rejestry Pamigtajace (Holding Registers) — odczyt / zapis
Adres Funkcja Zakres Rozdzielczos¢ Opis
Wartos$¢ zadana predkosci
0 Predkosé zadana| 0 -10000 0,01% 0 =stop
10000 = maksymalna predkosc
Kierunek silnika
1 Kierunek 0/1 1 0 = obrét w prawo
1 = obrét w lewo
MIN RPM -
2 MAX RPM RATED RPM 1 Maksymalne dozwolone obroty




10% RATED

4 MIN RPM RPM - MAX 1 Minimalne dozwolone obroty
RPM
5 Hasto 0-32767 1 9788 = hasto umoz.I|V\/.|aJace zmiane parame'Frow
10000 = hasto zapisujgce wprowadzone zmiany
0 = sterowanie 0-10V
6 Tryb pracy 0/2 1 2 = sterowanie Modbus
7 Adres Modbus 1-247 1 Adres w magistrali Modbus
Reakcja na zanik 0 = stop silnika przy braku podtgczenia Modbus
8 o 0/1 1 . . .
komunikacji 1 = ignorowanie braku podtgczenia Modbus
Sterujgce napiecie wejsciowe dla maksymalnej
11 AN1 MAX 0-1000 0,01V wartosci zadanej; dziatanie odwrécone, jezeli AN1
MAX < AN1 MIN
12 ANL MIN 0 — 1000 0,01V Sterujace napiecie wejsciowe (;ila minimalnej wartosci
zadanej
13 AN1 STOP 0-1000 0,01v Sterujgce napiecie wejsciowe zatrzymania
1=9600
18 Baudrate 0/1/2/3 1 2=19200
3 =38400
Tabela 7 - dostepne Rejestry Pamietajgce (Holding Registers) - napedy 0,17 /0,37 / 0,75kW
Rejestry Wejsciowe (Input Registers) - odczyt
Adres Funkcja Zakres | Rozdzielczos¢ Opis
0 Wersja HW 0-32767 1 Wersja hardware
1 Wersja FW 0-32767 1 Wersja firmware
4 Predkos¢ 0-32767 1RPM Aktualna predkosc silnika
5 Temperatura -50 - 150 0,01°C Temperatura kontrolera
6 Napiecie DC 0-32767 0,1v Napiecie na szynie DC
7 Prad 0-32767 0,001A Prad silnika
8 Moc 0-32767 0,1W Moc elektryczna
9 AN -300 - 2000 0,01V Napiecie wejscia analogowego
Kody btedow (wg priorytetu):
0 = praca poprawna
1 =tryb gotowosci
2 = aktywne zabezpieczenie nadpradowe (If>4A)
0/1/2/3/4/ 3= a?kjcywne zabezpieczenie toem.pe.raturowe (>. 90. C
19 Kod btedu 5/6/7 1 zmniejszane sg obroty, > 105°C silnik zatrzymuje sie)
4 = wewnetrzny btad przetwornicy czestotliwosci
5 =silnik Zle podtaczony / uszkodzony
6 = za niskie (<150V) lub za wysokie (>265V) napiecie
zasilajace
7 = silnik nie uruchomit sie wielokrotnie
23 Minuty dziatania| 0-1440 1 Przepracowane minuty
24 Dni Dziatania 0-32767 1 Przepracowane dni (RPM > 0, brak btedow)

Tabela 82 - dostepne Rejestry Wejsciowe (Input Registers) - napedy 0,17 /0,37 / 0,75kW




4.2.2 Dostepne rejestry Modbus — napedy 1,5 / 2,4kW

Rejestry Wejsciowe (Input Registers) - odczyt

Adres Funkcja Zakres | Rozdzielczos¢ Opis
26383 Status 0- 65535 1 Wartos$¢ 1 w bicie 0 oznacza poprawny wynik
autotestu napedu
0 = zasilanie
1 = zatrzymanie
2 = pomiar pradu offsetu
3 = tadowanie kondensatorow
1/2/3/4
26884 Sekwencja 0/5//(5//73}{3/ 1 4 = praca
5 = btad
6 = obroty
7 = parking
8 = przyspieszenie
26885 Adres Modbus 0-255 1 Adres w magistrali Modbus
Odczyt bitowy
0 = btgd PWM
1 = btad krytyczny za wysokiego napiecia szyny DC
2 = btad za wysokiego napiecia szyny DC
3 = bfad za niskiego napiecia szyny DC
4 = btad sprzezenia zwrotnego
26887 Flaga btedu 0-65535 5 = biad predkogci zerowej
6 = btad za wysokiej temperatury
7 = btad zablokowanego wirnika
10 = btad kontrolera
12 = btgd tadowania parametréw
13 = btgd komunikacji
26894 Predkos¢ 0-65535 1RPM Aktualna predkosc silnika
26895 Prad 0-65535 0,01A Prad silnika
26900 Napiecie DC 0—-65535 Y Napiecie na szynie DC
Temperatura -2000 - R .
26902 IGBT 2000 0,1°C Temperatura tranzystorow
Temperatura -2500 — o
26904 kontrolera 5500 0,1°C Temperatura kontrolera
26908 Minuty zasilania 0-59 1min Minuty zasilonego napedu
26909 Godziny zasilania| 0-65535 1h Godziny zasilonego napedu
Predkode
26917 quI 05¢ 0-65535 1RPM Predkos¢ znamionowa danego modelu napedu
Znamionowa
26918 Minuty pracy 0-59 1min Przepracowane minuty
26919 Godziny pracy | 0-65535 1h Przepracowane godziny
Tabela 9 - dostepne Rejestry Wejsciowe (Input Registers) - napedy 1,5 / 2,4kW
Rejestry Pamietajace (Holding Registers) — odczyt / zapis
Adres Funkcja Zakres Rozdzielczo$¢ Opis
9600 / 9600 = baudrate 9600
26627 Baudrate 19200 1 19200 = baudrate 19200
0 = sterowanie Modbus
26628 Tryb pracy 0/1 1 1 = sterowanie 0-10V
Predkos¢ 0 - MAX ‘s . .
26629 awaryjna RPM 1RPM Predkos¢ pracy napedu w trybie awaryjnym
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Predkos¢ 0 — MAX L . .
26630 DoZarowa RPM 1RPM Predkos¢ pracy napedu w trybie pozarowym
26632 MAX RPM 0 — RATED 1RPM Maksymalne obroty dozwolone podczas normalnej
RPM pracy
Opdznienie , N
26641 alarmu 0 - 65000 0,01s Czas, po :zory(;n'r"zveﬂ;yepjvdg N I: ;i:::rkf’nm”n'kac“'
komunikacji pead przel 4 iny
0 = brak sprawdzania parzystosci
26644 Parzystosé 0/1/2 1 1=o0dd
2 =even
26645 Bit st 1/2 1 1= 1bit stopu
't stopu 2 =2 bity stopu
10% RATED
26648 Predkos¢ zadana| RPM — MAX 1RPM Wartos¢ zadana predkosci
RPM
Zrédto alarmu 0 = Modbus
26653 o 0/1/2 1 1=0-10V
komunikacji
2 = brak
Funkcja 0 = wskazanie alarmu 1
26662 przekaznika 0/1/2 1 1 = wskazanie pracy
alarmowego 2 = wskazanie alarmu 2
26668 Poziom napiecia 0-100 0,1V Poziom nap|QIC|a sterowania, ponizej ktérego aktywny
alarmowego jest alarm przy HR26653 = 1
26669 Adres Modbus 0-255 1 Adres w magistrali Modbus
Tabela 30 - dostepne Rejestry Pamietajqce (Holding Registers) - napedy 1,5 / 2,4kW
4.3 0-10V

Napedy EC VTS, oprécz Modbus RTU, mozliwo$¢ sterowania za pomocg sygnatu analogowego 0-10V.

Wyprowadzenia, do ktdrych nalezy podtgczy¢ sygnat sterujgcy wskazane zostaty w rozdziale 3.2 Opis wyprowadzen.

Nalezy takze upewnic sie, ze tryb sterowania napedu jest ustawiony na wejscie 0-10V:

e 0,17/0,37 /0,75kW: Holding Register 6 =0
e 1,5/2,4kW: HR 26628 = 1

5. Przystosowanie nowych napeddéw EC do pracy z automatyka VTS

W przypadku zamawiania indywidualnych napeddw EC jako czesci zamienne, bedg one posiadaty ustawienia j.n.:

X 0,17 / 0,37 / 0,75kW 1,5 / 2,4kW
adres 1 129
baudrate 9600 19200
kontrola parzystosci brak even
bity stopu 1 1

Tabela 11 - domysine ustawienia napedow EC, zamawianych jako czesci zamienne

11
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Aby przystosowac nowy naped EC, zamowiony jako cze$¢ zamienna, do pracy z dang centralg wentylacyjng,

niezbedne sa:

-konwerter USB-RS485 (np. Ultima TRB-0611 lub inny oparty na chipsecie FTDI)

-przewdd zasilajgcy do silnika (L1+N+PE dla napedéw 0,17 / 0,37 / 0,75kW (1F); L1+L2+L3+PE (3F) dla napeddéw 1,5 /

2,4kW)

-oprogramowanie Modbus master (np. Modbus Poll)

Uwaga! Centrale VTS dostarczane sg z napedami fabrycznie przystosowanymi do pracy. Ponizsze czynnos$ci dotyczg
wytacznie napedéw zamawianych osobno jako czesci zamienne.

Po podtaczeniu silnika do zasilania i konwertera, w programie Modbus Poll nalezy nawigza¢ potgczenie z silnikiem
zgodnie z przedstawionymi w Tabeli 11 parametrami domysinymi, a nastepnie, odpowiednio:

e dlanapedéw 0,17 / 0,37 / 0,75kW (1F):

>

Y YV V

>

rejestr Holding Register 5 ustawi¢ na wartos¢ 9788 (hasto umozliwiajgce zmiane parametréw)
HR 6 ustawic¢ na 2 (tryb pracy = Modbus)

HR 8 ustawic¢ na 0 (reakcja na zanik komunikacji = zatrzymanie)

HR 7 ustawi¢ na warto$¢ odpowiadajgcg adresowi silnika w AHU - po tej zmianie nalezy na nowo
ustanowi¢ potgczenie z silnikiem na wybranym adresie z parametrami: baudrate 9600, brak
sprawdzania parzystosci, 1 bit stopu

HR 5 ustawi¢ na 10000 (hasto zapisujgce wprowadzone zmiany)

Dla napeddéw 0,17 / 0,37 / 0,75kW (1F) istnieje ponadto mozliwos$¢ przystosowania za pomocg HMI Advanced
(bez uzycia konwertera). W tym celu, na masce 115 nalezy wprowadzi¢ stary (domysinie 1) i nowy (zgodnie z
Tabelqg 5) adres i rozpoczgé procedure setowania wybierajgc opcje TAK. Nalezy pamietaé, ze podczas procedury
zasilony powinien by¢ tylko jeden silnik naraz.

e dlanapedéw 1,5 / 2,4kW (3F):

YV V VY

A\

rejestr Holding Register 26628 ustawi¢ na wartosc 0 (tryb pracy = Modbus)

HR 26629 ustawic na 0 (predkos¢ awaryjna = 0)

HR 26653 ustawic na 0 (zrédto informacji o awarii = Modbus)

HR 26627 ustawi¢ na 9600 (baudrate = 9600) - po tej zmianie nalezy na nowo ustanowi¢ pofaczenie z
silnikiem na adresie 129 z parametrami: baudrate 9600, parzystos¢ even, 1 bit stopu

HR 26644 ustawi¢ na 0 (brak sprawdzania parzystosci) - po tej zmianie nalezy na nowo ustanowic
potaczenie z silnikiem na adresie 129 z parametrami: baudrate 9600, brak sprawdzania parzystosci, 1
bit stopu

HR 26669 ustawic¢ na warto$¢ odpowiadajgcg adresowi silnika w AHU
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